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Hintergrund: ,Klassisch® analoge Synthesizer

Softwareentwicklung fur SPI-Transfer

Merkmale des .klassischen“ Konzepts: Subtraktive Synthese, Spannungssteuerung
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©® uController berechnet Spannungswerte.

® Mehr Flexibilitat gegentiber Analogschaltungen
©® Intensive Einbindung und Nutzung von MIDI

® ,Echte Spannungen nach D/A-Wandlung

Problem: D/A-Wandlung und

Aufbereitung der Analogsignale
bisher vernachlassigt

Aktuelles Projekt: Zielsetzung, Vorgehensweise

»~opannungen® liegen puC-intern zunachst als unsigned int vor, werden in ein-
zelne Bytes zerlegt, Ubertragen und erscheinen in den LTC1257 als 12-Bit-Werte:
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BAC2; Spannungswert:2 wird der entsprechende
(je 12 von 16 Bit genutzt, 0 - 4095) Code zweimal ausgefiihrt.
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Zerlegung von DAC1 und DAC2
in spiBytel, spiByte2, spiByte3
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Aufbereitung der Analogsignale

Ziel ist neben dem Aufbau des eigentlichen D/A-Konverters die Entwicklung eines
Analog/Analog-Interface als flexible Schnittstelle zu konventionellen Synthesizern:

©® Pegelanpassung, Betrieb im unipolaren wie auch im bipolaren Modus
® Einbindung von VCAs zur Realisierung ,héherer Modulationsebenen*

® (Adaptiv) gesteuerte Glattung der analogen ,Rohsignale“?

Dazu sind wir in den folgenden Teilschritten vorgegangen:

Einarbeitung in die Eigenschaften des D/A-Konverters LTC1257

Entwicklung, Realisierung eines Schaltungskonzepts fiir 4-fach-D/A-Wandler
Einarbeitung in die das SPI (Serial Peripheral Interface), Softwareentwicklung
Einarbeitung in das Arduino-Konzept und in vorhandene Simulationssoftware
Einarbeitung in die Eigenschaften des Analogmultiplizierers AD633

Entwicklung und Aufbau eines ,Analog/Analog“-Interface auf Basis des AD633
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Entwicklung eines ,spannungssteuerbaren RC-Glieds“ zur Glattung der Signale

Der ,eigentliche“ 4-fach-D/A-Konverter

Basis: LTC1257 (12 Bit-Konverter, Linear Technology) =
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ax ® Datenubertragung im Block von 4x12 Bit = 6 Byte
® Ubertragungstakt 1 MHz, daher 48 ps / 4 Spannungen

® Ausgangsspannung unipolar 0/ +10 V (Ref. LT1021-10)

Basis: AD633 (Analogmultiplizierer, Analog Devices)

Merkmale:
®  Low Cost" Vier-Quadranten-Multiplizierer
X1 Iy ® Differenzeingédnge, Summeneingang (10 MQ)
® Spannungsfolger am Ausgang
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Spannungsgesteuertes RC-Verzégerungsglied

Einsatz des AD633 als riickgekoppelter spannungsgesteuerter Integrator
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Merkmale:
® Zeitkonstante Uber 2 Dekaden variierbar 10V d
® Einstellung durch externe Steuerspannung Tre . U, +u =u
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® Differenziator durch Vertauschung von R, C



